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Підвищення робочих швидкостей машино-тракторних агрегатів призво-

дить до підвищення динамічної навантаженості машин та збільшенню шкідли-

вого впливу низькочастотних коливань на здоров'я обслуговуючого персоналу. 

Одним з найбільш ефективних і доступних способів захисту обслуговую-

чого персоналу від впливу низькочастотних коливань є застосування підресо-

реного сидіння. При цьому підвіска сидіння повинна забезпечувати постійну 

частоту коливань незалежно від ваги оператора, тобто. її пружний елемент по-

винен володіти рівночастотністю. В існуючих інструкціях сидінь ця вимога за-

безпечується за рахунок вибору жорсткості пружного елемента відповідно до 

ваги оператора, що призводить і ускладнює конструкцію механізму підвіски. У 

зв'язку з цим практичний інтерес представляє застосування в підвісці сидіння 

пружного елемента, який автоматично обраховує необхідну жорсткість не за-

лежно від ваги оператора. Пружний елемент з такою характеристикою будемо 

називати рівночастотним.  

Існуюча теорія рівночастотних амортизаторів не враховує впливу демпфі-

рування на коливання маси. Однак для інженерного розрахунку механізму під-

віски необхідний цей вплив. 

При проведенні випробувань комбайнів, обладнаних зазначеними сидін-

нями, відзначена ефективна робота механізму підвіски сидіння, значно знижує 

величину низькочастотних коливань, які передаються від стільникових машини 

на тіло оператора. 
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