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Постановка задачі, аналіз останніх досліджень та публікацій. 

В електричних мережах сільської місцевості, від яких відбувається 
живлення фермерських господарств, електричні втрати електричної 

енергії складає 12-16 % від загальної спожитої електроенергії, що в 

1,5-2,0 рази вище ніж у Європейських країнах. Більш високий рівень 

втрат обумовлений недостатньою кількістю компенсуючих реактив-
них потужностей в сільських електричних мережах та відсутністю 

ефективного керування існуючими конденсаторними установками. 

Проблема усугубляється ще й тому, що в Україні відсутнє виробницт-
во силових конденсаторів та систем автоматичного регулювання. 

Мета досліджень. Зниження енерговитрат в сільських електрич-

них мережах за рахунок впровадження централізованих способів і те-
хнічних засобів керування компенсуючих конденсаторних батарей. 

Основні матеріали дослідження. Останнім часом розроблено 

ряд способів і пристроїв, які задовольняють вимогам системам цент-

рального електропостачання. Одним із перспективних способів є спо-
сіб, який заснований на визначенні оптимального  значення вхідної 

реактивної потужності на вводах окремих вузлів і здійснення контро-

лю фактичних значень вхідної реактивної потужності на цих вузлах 
шляхом порівняння їх з уставками конденсаторних батарей. Розробле-

на структурна блок-схема установки, яка реалізує запропонований 

спосіб централізованого керування компенсуючими установками. В 

якості керуючого пристрою застосовують мікропроцесори, а в якості 
задатчиків уставок вхідної реактивної потужності використовують 

опір відходячих ліній. Керування здійснюється по розробленому алго-

ритму.  
Висновки. Запропонований спосіб має переваги у порівнянні з 

існуючими і полягає у відсутності підвищення або пониження опору 

мережі живлення, що приводить до зменшення розрахунків та реалі-
зації керування системою в реальному часі. 


