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Постановка задачі, аналіз останніх досліджень та публікацій. 

Визначення надійності механічних систем сучасних конструкцій елек-

троприводів потребує одночасного розгляду роботи усіх ланок, ураху-

вання впливів зовнішніх і внутрішніх факторів, з використанням ана-

літичного методу прогнозування зносу в кінематичних парах. 

Основні матеріали досліджень. В основу прогнозування зносу в 

кінематичних парах покладемо гіпотезу фрикційної утомленості, вва-

жаючи, що: 

- має місце постійність фрикційних характеристик з’єднань, за 

умови стабільного зовнішнього середовища (стаціонарний режим); 

- номінальний тиск і швидкість ковзання рівномірно розподілені 

по поверхні тертя; 

- в зоні контакту не виникає температурних змін і має місце рів-

номірне температурне поле. 

Зв’язок між розширеними векторами положень в і -ій та (і-1) –ій 

системах координат може бути представлений у вигляді: 
 

, 

де  - блочна матриця 

. 
 

Зворотній зв’язок також має місце: . 

Сумарні переміщення в кінематичному ланцюгу можливо пред-

ставити сумою елементарних переміщень . 

Висновки. Представлена модель дозволяє: дати репрезентативну 

оцінку точності положення вихідної ланки механічної частини елек-

тропривода; запровадити лінійну інтегральну інтенсивність зношу-

вання для оцінки величини зносу в кінематичному ланцюгу. 


