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У сільськогосподарському виробництві при виконані технологічних 

операцій у землеробстві застосовуються трактори у якості тягових енергетичних 

засобів. Існує проблема ефективного використання тракторів в складі орних 

машинно-тракторних агрегатів. При використанні даних МТА 

недовикористання потужності двигуна може знижувати продуктивність на 15-

20%, що призводить до відповідної перевитрати палива на 10-15%. 

Дану проблему можна вирішити застосуванням автоматичних зчіпних 

пристроїв навісних систем, саморегульованих вузлів, поліпшенням систем 

керування. Аналіз конструкцій навісних систем закордонних тракторів вказує на 

тенденцію ширшого впровадження електроніки для керування ними на 

тракторах не лише великої, а й середньої і навіть малої потужності. Результати 

досліджень і світовий досвід показують, що застосування сучасних систем 

керування дозволяє істотно підвищити продуктивність, економічність, 

екологічність і деякі інші показники роботи трактора [1]. 

Тому метою роботи є підвищення техніко-експлуатаційних показників 

трактора XINGTAI-244, що досягається розробкою механотронної системи 

керування навіскою [2]. 

Для виконання поставленої мети необхідно виконати наступні задачі: 

– провести аналіз конструкцій навісних систем тракторів; 

– запропонувати структурну схему автоматичного керування навіскою 

трактору; 

– розробити математичну модель динаміки мехатронної системи 

керування навіскою; 

– теоретично дослідити запропоновану мехатронну навісну систему. 
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