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При проектуванні систем автоматизації на технологічних ділянках 

підготовки зерна до переробки основна увага приділяється розробці систем 

диспетчерського автоматизованого керування електроприводами 

технологічного і транспортного устаткування, сигналізація про стан устатку-

вання, контроль вхідних, проміжних і вихідних параметрів зерна і 

технологічного процесу. При проектуванні систем автоматизації з потрібного 

диспетчерського керування, необхідно: за вимогами технології установити апа-

ратуру контролю рівня продукту в бункерах, контролю положення виконавчого 

механізму, вимір тиску, вологості й інших параметрів. Відповідно до вище за-

значеного керування електроприводом у системі дистанційного автоматизова-

ного керування, пред'являються наступні основні вимоги: 

- поряд з автоматичним електроприводом обов'язкова наявність місцевого 

керування; 

- при керуванні електроприводом з декількох місць, або при наявності 

декількох режимів управління необхідно передбачати апарати (вимикачі, 

перемикачі), що виключають можливість дистанційного чи автоматичного пус-

ку механізмів, зупинених на ремонт; 

- електродвигун засувки, через яку надходить продукт на механізм, по-

винний включатися на відкриття засувки тільки після включення механізму, а 

на закриття - перед зупинкою механізму; 

- ланцюги керування захищають запобіжником або автоматичним вими-

качем. При однаковому перетині силових приводів і ланцюгів керування захис-

ний апарат може бути загальним; 

- неприпустимий дистанційний пуск механізму без попереджуючої 

звукової сигналізації; 

- диспетчер повинний одержувати таку необхідну інформацію про роботу 

механізму: сигналізацію про вмикання-відключення, ступінь завантаження, 

положенні деяких робочих органів і т.п. 

Для досягнення поставленої цілі треба: провести розробку iмiтaцiйнoї 

мoдeлi технологічного процесу; oбґрунтувaти тa вибрати сучaсні тexнiчні 

зaсoби aвтoмaтики з урaxувaнням рeгулювaння режиму зволоження; рoзрoбити 

eнeргoeфeктивні aлгoритми рoбoти oблaднaння; провести oцiнку стiйкoстi тa 

якoстi рoбoти системи керування. 
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