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Аналізуючи процес роздачі кормів у кролятнику можна сказати що він є 

ключовим аспектом управління годівлею молодняка кролів. Він вимагає 

врахування ряду аспектів для забезпечення оптимального росту та здоров'я 

кролят [1, с. 15]. Підготовка кормів. Забезпечення якісних кормів є важливою 

передумовою успішного вирощування кролят [2, 3]. Врахування вікових та 

фізіологічних потреб гарантує оптимальний розвиток. Правильне розміщення 

годівниць сприяє легкості доступу для кролят, що може позитивно позначитися 

на їхній активності та апетиті. Оптимальна частота годування визначається 

віком та потребами кролят. Регулярний графік годування допомагає 

підтримувати стійкий апетит та забезпечує належний ріст. Регулюючи кількість 

кормів у годівниці, можна уникнути переїдання або недоїдання. Це важливо для 

забезпечення збалансованого харчування та підтримки нормального 

фізіологічного розвитку. Спостереження за кролятами. Спостереження за 

поведінкою кролят в процесі годування дозволяє виявляти будь-які проблеми та 

вчасно реагувати на них, забезпечуючи добробут та здоров'я тварин. 

Тому для якісного та ефективного процесу годування кролів було 

розроблено алгоритм керування процесом роздачі кормів, який представлено на 

рисунку 1. Алгоритм програмного управління відпрацьовується таким чином 

[4, 5]. Блок 2, кнопка Пуск подає сигнал на блок 3 (не має бути увімкненим), 

який передає сигнал на блок 4 (вмикється сирена про початок на 15 сек.). Далі 

вмикається барабан (блок 7) важлива частина системи, яка відповідає за 

роздавання корму. Барабан має спеціальну конструкцію для рівномірного 

перенесення корму, нижче перевіряється його робота (блок 8, якщо ні, то 

повертаємося до блоку 7), після, вмикається завантажувальний лоток, це місце, 

де корм завантажується в систему перед подальшим розподілом. Потім 

вмикається похилий транспортер (Ця частина відповідає за переміщення корму 

вздовж системи) та перевіряється чи в роботі він (11 блок, якщо ні, вертаємося 

на 10 блок). Наступним буде блок 12, вмикання приводу поперечного 

транспортера це устрій, який переміщує корм в горизонтальному напрямку. та 

перевірка його роботи (блок 13) якщо ні, вертаємось на 12 блок. Блок 14, 

транспортер роздавач, це ключовий вузол, який розподіляє корм у відповідності 



Секція 1. Інформаційні технології: погляд у майбутнє 

 

56 

 

до програми, наступний – коноїд (механізм для переміщення транспортера-

роздавача) та вмикання повторного напрямного лотка вона визначає шлях для 

корму під час його переміщення (блок 16), перевірка його роботи (блок 17), 

якщо ні, повертаємось до блоку 16. Вмикання гнойового проходу який визначає 

шлях для відходів тварин у блоці 20 та перевірка його роботи у наступному 

(блок 21) в разі відсутності роботи, повертаємось до блоку 20. 

 

 
Рис. 1. Блок-схема алгоритму керування процесом роздачі кормів 
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Розроблений алгоритм дозволяє забезпечити ефективну роботу роздавача 

кормів, забезпечуючи точну та регулярну подачу кормів у годівниці, що сприяє 

належному розвитку тварин і підтримує їхнє здоров'я. Використання алгоритму 

керування також підвищує надійність роботи системи, оскільки він ретельно 

регулює кожен етап процесу роздачі кормів, що дозволяє уникнути 

несправностей та збоїв у роботі обладнання. Крім того, завдяки алгоритму 

керування можливо оптимізувати використання ресурсів, зменшуючи витрати 

на корми та енергію, необхідну для роботи роздавача, що сприяє підвищенню 

ефективності та економічності господарства. Цей алгоритм також володіє 

гнучкістю, оскільки його можна легко адаптувати до змінних умов 

господарства та потреб тварин, що забезпечує гнучкість управління процесом 

роздачі кормів. Отже, застосування алгоритму керування в системі роздавача 

кормів РК-50 є ключовим для забезпечення ефективності, надійності та 

оптимального використання ресурсів у сільськогосподарському виробництві. 
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