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Для виконання сучасних вимог, що пред’являються до плавності ходу і 

прохідності автомобілів, необхідний вибір оптимального співвідношення між 

характеристиками пружних і демпфуючих пристроїв підвіски. При цьому для 

збільшення експлуатаційних швидкостей руху по розбитим дорогам доводиться 

встановлювати амортизатори великої енергоємності, що призводить до 

зростання втрат в системі підресорювання і посилення коливань корпусу в 

резонансній зоні. При проектуванні підвіски автомобіля намагаються зменшити 

власну частоту коливань корпусу. Однак при постійному значенні жорсткості 

ресор для більшості транспортних машин резонансний режим руху знаходиться 

в інтервалі реальних швидкостей. Створення підвіски, яка дає можливість 

уникати резонансу під час руху машини, зменшить демпфування, скоротить 

втрати потужності в системі підресорювання, підвищить плавність ходу і 

надійність роботи амортизаторів. 

Була реалізована математична модель коливань автомобіля з пасивною 

підвіскою. Зміна власної частоти коливань корпусу здійснювалася за рахунок 

дискретної зміни жорсткості пружного елемента системи підресорювання. 

Динамічні властивості системи визначалися відповідними передавальними 

функціями. Результати проведених досліджень дозволяють зробити висновок, 

що застосування системи підресорювання з дискретною зміною жорсткості 

зменшує енергію, що розсіюється амортизаторами, покращує плавність ходу при 

резонансних швидкостях руху автомобіля і підвищує надійність роботи 

елементів підвіски. Ускладнення конструкції такої підвіски може бути 

незначним при використанні пневматичних або пневмогідравлічних пружних 

елементів. 
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