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Визначення навантажень в шарнірних з’єднаннях механізму копіювання 

посівних машин є важливою задачею для обґрунтування його раціональних 

параметрів. При роботі посівного комплексу на ідеально плоскій поверхні поля 

навантаження можуть визначатись з рівнянь статики [1]. В роботі [2] наведено 

детальний кінематичний аналіз цього механізму при копіюванні нерівностей 

грунту. Проте відмічені труднощі аналітичного визначення сил інерції, і сили, 

що діють на механізм знаходять з рівнянь статики. 

Запропонована математична модель динамічної взаємодії дисково-

анкерного сошника з поверхнею поля. Виведені диференціальні рівняння руху 

окремих елементів паралелограмного механізму при копіюванні нерівностей 

поля. 

Отримана система рівнянь дозволяє визначити сили, які виникають в 

з’єднаннях механізму з максимальним врахуванням реальних виробничих умов 

і її доцільно використовувати при обґрунтуванні раціональних параметрів цього 

механізму. 
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