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Вибір і розробка моделі транспортного засобу для конкретного 

дослідження динаміки транспортного засобу є важливою задачою. Занадто 

складна модель збільшить час моделювання і ризик небажаних помилок. З 

іншого боку, надмірно проста модель призводить до втрати інформації. Таким 

чином, найбільш важливі фактори в моделюванні включають рівень складності 

(допущення), ступеня свободи, лінійність і розширюваність моделі. У 

літературі представлено безліч підходів до моделювання зчленованих 

транспортних засобів, кожен з яких має свої переваги і недоліки [1, 3]. Проте, 

дуже всебічний підхід до моделювання зчленованих транспортних засобів, який 

враховує ключові їх характеристики і при цьому максимально використовує 

можливі спрощення, був запропонований Семпсоном [2] і цитується багатьма 

дослідниками. 

Моделювання транспортних засобів в цьому дослідженні також 

грунтується на загальних рівняннях руху, даних Семпсоном, які враховують 

потреби точності дослідження. Модель включає в себе поперечний рух, 

рискання і крен для обох складових систем, а також рівняння кінематичного 

зв’язку в точці з’єднання, що генерує всього 5 ступенів свободи, а також лінійні 

рівняння руху. Лінійна модель, по суті, є лінійної моделлю велосипеда, яка 

передбачає малі кути зчленування і ковзання шини; він також включає рух по 

крену, який можна використовувати для бокових прискорень від низьких до 

помірних, приблизно до 0,4 g. Щоб мати можливість моделювати маневри на 

малих швидкостях, також створюється нелінійна версія запропонованої моделі 

через великі кути зчленування і повороту, що виникають при маневрах на 

малих швидкостях. 
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